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• DroneSens

• HarvestSens

• RoadSens

• PlantSens

• MillSens

ForestSens
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ForestSens: core concepts

• Muligjør bruk av sensorer og AI for å få bedre informasjon langs verdikjeden

• Skal styrke eksisterende beslutningsstøttesystemer ved å gi bedre 
informasjon. Skal ikke erstatte eksisterende systemer.

• Skal være enkel å bruke



DroneSens



DroneSens - Algoritmer

Flere algoritmer i utvikling (f.eks. stormskadedetesksjon)



ortofoto

Obsjektdeteksjon (dyp læring)

ForestSens - Dronesens

WMS/WFS/WCS

Fotogrammetri

Publisering



Obsjektdeteksjon:
– Lokalisering

– Klassifisering

Obsjektdeteksjon



Snøskadedeteksjon

Puliti, S., & Astrup, R. (2022). Automatic detection of snow breakage at single tree level using YOLOv5 applied to UAV imagery. 
International Journal of Applied Earth Observation and Geoinformation, 112, 102946.



Snøskadedeteksjon - validering

Klasse Antall Precision Recall

Alle 7032 0.62 0.61

ingen skade 5382 0.67 0.65

toppbrekk 1401 0.759 0.78

død 249 0.546 0.40

Riktig klassifiserte 
av detektere 
objekter med 
denne klasse

Detektere 
objekter av alle 
relevante objekter











Treslagsdeteksjon
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- validering
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Takk for 
oppmerksomheten!

Stefano.Puliti@nibio.no Johannes.Rahlf@nibio.no

forestsens.com
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