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ForestSens: core concepts

* Muligjer bruk av sensorer og Al for a fa bedre informasjon langs verdikjeden

» Skal styrke eksisterende beslutningsstettesystemer ved a gi bedre
informasjon. Skal ikke erstatte eksisterende systemer.

e Skal vaere enkel a bruke
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DroneSens




DroneSens - Algoritmer

Orthophoto (fast) Tree species detector Wheelrut assessment Forest damage

The algortihm ouputs a fast orthomosaic The algortihm ouputs an orthomosaic Wheel rut depth for post-harvest scenar- The algortihm output an orthomosaic
(no dense cloud is generated and or- and a polygon vector file with bounding ios and a polygon vector file with bounding
thorectification is done based ona sparse boxes of the detected trees classified ac- boxes of the damaged (snowbreak and
mesh. The output ortho is projected in cording to the tree species (spruce, pine, dead trees) and healthy trees.

WGS84. deciduous)

Flere algoritmer i utvikling (f.eks. stormskadedetesksjon)
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Select data to be uploaded

. ForestSens - Dronesens

Fotogrammetri

ortofoto

Publisering
WMS/WFS/WCS
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Obsjektdeteksjon

Obsjektdeteksjon:

— Lokalisering
— Klassifisering

& uitralytics
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Sngskadedeteksjon
Healthy Broken-top

S~

Puliti, S., & Astrup, R. (2022). Automatic detection of snow breakage at single tree level usingYOLOvs5 applied to UAV imagery.
International Journal of Applied Earth Observation and Geoinformation, 112, 102946.
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Sngskadedeteksjon - validering

Alle 7032 0.62 0.61
ingen skade 15382 0.67 0.65
toppbrekk 1401 0.759 0.78
dad 249 0.546 0.40
Riktig klassifiserte ~ Detektere
av detektere objekter av alle
objekter med relevante objekter

denne klasse
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Treslagsdeteksjon
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Takk for
oppmerksomheten!

Stefano.Puliti@nibio.no Johannes.Rahlf@nibio.no

forestsens.com
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