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Mekanisert hogst

* >11 miljoner m3 temmer avvirket i 2022

* Store mengder data:
= Treslag
= DBH
= Volum
= Lengde
= Temmerkvalitet

 GPS
* Kranspiss styring
" Retning

= Lengde

* Hogstmaskindata: en “gratis” biprodukt




HPR filer

<Stem>

<StemKey>{L53829K/StemKey>

<SpeciesGroupKeyq250K/SpeciesGroupKey>
<StemCoordinates receiverPosition="Base machine position">

<Latitude latitudeCategory="North">p0.9761946K/Latitude>
<Longitude longitudeCategory="East">P.5911794k/Longitude>

</StemCoordinates>

<StemCoordinates receiverPosition="Crane ti osition">
<Latitude latitudeCategory="North">§0.976192§t/Latitude>
<Longitude longitudeCategory="East">P.5913417k/Longitude>

</StemCoordinates>
<BoomPositioning boomPositioningCategory="Felling">

<BoomAngle>15K/BoomAngle>

<BoomExtension>876k/BoomExtension>

<MachineBearing495</MachineBearing>
</BoomPositioning>
<SingleTreeProcessedStem>

<DBH4245k/DBH>
<Log>

<ProductKey>E758k/ProductKey>

<LogVolume logVolumeCategory="m3" ~40.1233k/LogVolume>
<LogLengthLogLength>
</LogMeasurement>
</Log>




Dette har vi jobbet med

* Noyaktig posisjonering
* Registrering av miljginformasjon
* Arealbasert takst
1. Effekten av proveflatesterrelse
2. Forsinkelse mellom laseropptak og hogst

3. Effekten av posisjonsfeil

* Diameter- hayde- og volumfordelinger
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Posisjoneringssystem




Stedfesting av traer med hogstmaskin
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Miljginformasjon




Arealbasert takst

 Koordinater

* Volum
* Hogyde
* Treslag
 DBH

* Stokkdimensjoner
* Sortimenter




Arealbasert takst

 Koordinater

* Volum
* Hogyde
* Treslag
 DBH

* Stokkdimensjoner
* Sortimenter




Arealbasert takst




Effekten av flatestarrelse
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Effekten av posisjonsfeil
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Diameter og hgydefordelinger
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Volumfordelinger
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Takk
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Hogstmaskindata
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